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Bez wykorzystania sieci 
wymiany informacji

Z wykorzystaniem  sieci
wymiany informacji
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Po
� czenia sterowników
magistralami CAN i LIN

Skoda Octavia
(II generacja)

Magistrale CAN:
• CAN-diagnostyczna
• CAN-comfort
• CAN-nap� d
• CAN-kombi (wska� niki)

Magistrale LIN:
(Local Interconnect Network)
• kierownica wielofunkcyjna
• zabezpieczenia pojazdu
• wycieraczki

�

Magistrala CAN-kombi (wska � niki)
Pr� dko��  transmisji 500 kbit/s

Magistrala CAN diagnostyczna (od 2008 we wszystkich p ojazdach!)
Pr� dko��  transmisji 500 kbit/s

Magistral�  CAN-kombi odbywa si�  komunikacja tylko mi� dzy uk
adem gateway i 
zestawem wska� ników.

Magistrala CAN diagnostyczna s
u� y do wymiany danych mi� dzy testerem i 
uk
adem gateway.

Magistrala CAN-nap � d
Pr� dko��  transmisji 500 kbit/s

Magistrala CAN-komfort
Pr� dko��  transmisji 100 kbit/s

Magistrala CAN-infotainment
Pr� dko��  transmisji 100 kbit/s

• sterownik sieci pok
adowej,
• centralny sterownik uk
adu komfortowego,
• sterownik elektroniki kolumny kierownicy.

Magistrale cyfrowe CAN
Skoda Octavia (II generacja)
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Klasa A komunikacja elektroniki pok
adowej (� wiat
a, kierunkowskazy, si
owniki 
foteli itp.)
szybko��  przesy
u <10 kbit/s 

Klasa B urz� dzenia wymagaj� ce szybszej transmisji (klimatyzacja) 
szybko��  przesy
u ~40 kbit/s

Klasa C wymagany transfer w czasie rzeczywistym (sterowanie silnika, skrzyni 
biegów, uk
ady ABS, ESP itp.)
szybko��  przesy
u 250 kbit/s-1 Mbit/s

Klasa D przesy
 du� ej ilo� ci danych (multimedia) 
szybko��  przesy
u 100 kbit/s – 10 Mbit/s
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Opracowany przez ISO, opisuje hierarchi�  zada�  przy transmisji

��

Model warstwowy OSI ( Open-System-Interconnect ) dla CAN

CAN
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CAN A
< 10 kbits/s 
Linie diagnostyczne

CAN B
ISO 11898-3, ISO 11519-2 „Low speed”
< 125 kbits/s 
Wy� wietlacze, komfort, AC, o� wietlenie, nawigacja 

CAN C
ISO 11898-2 „High speed”
< 1 Mbit/s 
Silnik, przek
adnia, diagnostyka, uk
ad jezdny (ESP, ASR, ABS), 
system bezpiecze� stwa

1����+������
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40m (dla 1Mbit/s)

�


0.3m (dla 1Mbit/s)
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liniowa

gwia� dzista pier� cieniowa
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-./6L�� �"$ � @ �"$ $", : @ �"�, 9���

Dla stanu recesywnego („1” logiczna) nominalne napi� cia w obu przewodach s�
takie same. Powoduje to zmniejszenie poboru mocy z w� z
ów przez rezystory-
terminatory 120 Ohm umieszczone na ka� dym ko� cu przewodu.
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„1” „1”

„0”

CAN-L

CAN-H
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-./6L�� �"� > �@ �"C $ : ! �"�, 9���

4(0���#��6��*4(0���,��6�+�
�������!�����������6��� ��
�����"�/��������
����
��	�
����&�
�!��
����
��	�2���'���	�������
���	���� ����&����!� ������������
�����&�����
����%����"

�������
�	�2����
����!��������������������
�������� ��!������������������
���%�����

�'��"

„1” „1”„0”

CAN-L

CAN-H



2009-11-20

10

��

������
�����C
���
��	��
���
�
���������	
)�5
D�8: :
/)0=��� " )��,�	
0��	 ���3
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High speed CAN

Stan dominuj� cy: „0”
Stan recesywny: „1”

Low speed CAN

Stan logiczny jest okre � lany na 
podstawie ró � nicy sygna
ów

�	

�


Stan logiczny jest okre � lany na 
podstawie ró � nicy sygna
ów
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Norma ISO 11898 zaleca stosowanie przewodów o nominalnej impedancji 120 Ohm.

ISO 11898 jest zdefiniowana dla przewodu „skr� tki” z ekranem lub bez. Poszerza si�  
te�  zakres u� ycia standardu jednoprzewodowego SAE J2411.
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Pocz� wszy od roku modelowego 2008 z
� cze diagnostyczne musi by�  wyposa� one 
w mo� liwo��  diagnozowania (OBD II) przy u� yciu magistrali CAN.

Pin 6: CAN high
Pin 14: CAN low

250kbit/s
lub 500kbit/s

http://www.onboarddiagnostics.com/page03.htm

K-line CAN_H

CAN_L

2.0A
standardowy CAN wersja 2.0A (Standard CAN), 
u� ywaj� cy 11 bitów identyfikacji

2.0B
rozszerzony CAN wersja 2.0B (Extended CAN), 
u� ywa 29 (lub 11) bitów identyfikacji w� z
a

W� ze
 sieci 2.0B mo� e by�

“aktywny", tj. mo� e przesy
a�  i odbiera�  rozszerzone ramki, lub
“pasywny", tj. mo� e pomija�  otrzymane rozszerzone ramki

1.x odpowiada oryginalnej specyfikacji

H������	
����
����������
��	��
���

��

B����
������
/���
� !�3

�����	���
�	������	
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A CAN 2.0A ("standard CAN") Data Frame (Ramka danych).

A CAN 2.0B ("extended CAN") Data Frame.

A Remote Frame (2.0A type)

��

Stan dominuj� cy: „0”
Stan recesywny: „1”

Animacja „flash”
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Standard ISO 11898 okre� la szereg potencjalnych uszkodze�  przewodów magistrali:
1. Przerwany CAN_H
2. Przerwany CAN_L
3. CAN_H zwarty do � ród
a napi� cia
4. CAN_L zwarty do masy
5. CAN_H zwarty do masy
6. CAN_L zwarty do � ród
a napi� cia
7. CAN_L zwarty do CAN_H
8. CAN_H i CAN_L przerwane w tym samym miejscu
9. Uszkodzenie terminatora magistrali

„Zaleca si� ”, aby dla uszkodze�  1-6 i 9, sie�  by
a zdolna do pracy przy zmniejszonym 
stosunku S/N (sygna
/szum), za�  w przypadku 8 pozosta
y podsystem by
 zdolny do 
pracy. W przypadku 7 zdolno��  do pracy przy ograniczonym stosunku S/N jest 
„opcjonalna”.

W praktyce sie�  CAN zbudowana na bazie transceiverów typu 82C250 nie jest w 
stanie przetrwa�  tych b
� dów (1-7 na pewno, 8-9 prawdopodobnie).
Istniej�  uk
ady odporne na wszystkie powy� sze uszkodzenia (TJA1053). Jest to 
okupione zmniejszeniem pr� dko� ci 
	"���� TJA1053 do 125 kbit/s.
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